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1. Zastosowanie.

Sterownik RPL1 jest przeznaczony do regulacji mocy odbiornika w funkcji wejsciowego sygnatu
sterujgcego, do nastepujacych typéw odbiornikow:

» rezystancyjnych z dodatnim wspétczynnikiem temperaturowym rezystancii;
grzejniki ze stopéw na bazie molibdenu / Mo /, platyny / Pt /, tantalu / Ta /, wolframu / W /, zelaza / Fe /;

» rezystancyjnych z ujemnym wspotczynnikiem temperaturowym rezystancji;
grzejniki z weglika krzemu, grzejniki grafitowe;

» rezystancyjno-indukcyjnych;
transformator  obcigzony odbiornikiem rezystancyjnym, transformator obcigzony uktadem
prostowniczym.

Obszar zastosowan sterownikéw mocy RPL1 obejmuje:

» piece elektryczne i konstrukcje suszarnicze; zwtaszcza przemystowe piece tunelowe i kotpakowe, piece
do wyzarzania i lutowania twardego, piece tyglowe i wytapiacze, piece suszarnicze, piece z
hartowaniem w kapielach solnych;

» urzadzenia inzynierii mechanicznej; agregaty i wyttaczarki do obrobki tworzyw sztucznych, urzadzenia
do nawijania i odpuszczania sprezyn, zgrzewarki punktowe i liniowe;

» produkcje szkta oraz szkliwienie; instalacje i urzadzenia do suszenia w podczerwieni i nadfiolecie,
kadzie do wytopu szkta i grzanie podajnikéw, piece do formowania szkta;

» przemyst chemiczny i naftowy; grzejniki oktadzinowe instalacji rurowych, instalacje podgrzewajace.

2. Wymagania podstawowe, bezpieczenstwo uzytkowania.

Sterowniki mocy stosowane sg w instalacjach silnoprgdowych, w ktérych wystepujg urzadzenia pod
napieciem mogace stanowi¢ zrodto niebezpieczenstwa.

Ze wzgledu na bezpieczenstwo personelu powinno sie przestrzega¢ nastepujacych zasad:

= Urzadzenia moga by¢ instalowane, obstugiwane oraz konserwowane wytacznie przez
odpowiednio wykwalifikowany personel, posiadajacy niezbedng wiedze o sprzecie.

= Sterownik mocy typu RPL1 powinien by¢ podiaczony do sieci elektroenergetycznej zgodnie
z aktualnie obowigzujacymi przepisami i normami dotyczacymi instalacji elektrycznych,
w szczegolnosci dotyczacych ochrony przeciwporazeniowej.

= Podczas uruchamiania i obstugi sterownika, nalezy stosowac sie do zalecen
zawartych w niniejszej instrukcji obstugi (w szczegélnosci punkty 4, 5 i 6).

Wykwalifikowany personel to osoby, ktére zaznajomione s z instrukcjg, montazem, uruchomieniem i obstugg
produktu oraz posiadajg odpowiednie kwalifikacje do wykonania tych czynnosci.

3. Zestaw sterownika.

W skfad zestawu sterownika wchodza;:

> Sterownik RPL1 1 szt.
» Karta gwarancyjna 1 szt.
» Karta szybkiego uruchomienia 1 szt.
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4. Instalowanie.

4.1 Wymiary gabarytowe i montazowe.

Sterownik mocy typu RPL1 przeznaczony jest do montazu na $cianie za pomocg uchwytéw.
Wymiary gabarytowe sterownika oraz rozstaw otworéw montazowych i sposéb mocowania, przedstawiony zostat

narys. 4.1.
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*) Wymiary umieszczone w nawiasach
dotyczg wykonania z wentylatorem
- wykonanie RPL1-x4xxx (125A).

Zatrzask

Rys. 4.1. Wymiary gabarytowe i spos6b mocowania sterownika mocy RPL1.

W przypadku montowania w szafach sterowniczych zaleca sie stosowanie wymuszonego obiegu powietrza.
Sterowniki mocy RPL1 moga by¢ umieszczane jeden obok drugiego przy zachowaniu minimalnych odstepdw,

zgodnie z rys. 4.2.

Rys. 4.2. Odstepy pomiedzy sterownikami.
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CAUTION:
Disconnect power input before remove cover! c € |
UWAGA:
‘ i 5 Ostone $ciagac przy odtaczonym zasilaniu!
Rys. 4.3. Plyta przednia.
Na plycie przedniej sterownika (rys. 4.3) rozmieszczono elementy obstugi:
Diody sygnalizacyjne:
= Control — dioda zielona [1]; gotowo$¢ sterownika do pracy
» Load — dioda zielona [2]; wyzwalanie
= Stop — dioda czerwona [3]; zewnetrzne wstrzymanie wyzwalania.
= Over Temp. |- dioda czerwona [4]; przekroczenie dopuszczalnej temperatury radiatora.
» Fuse Fail — dioda czerwona [5]; przepalenie bezpiecznika.
Potencjometry i przetgcznik:
=  Limit — potencjometr [6]; ograniczanie prgdu odbiornika (tylko dia sterowania fazowego).
= Span — potencjometr [7]; requlacja wzmocnienia toru wej$ciowego (tylko dla sterowania fazowego).
= DIP Switch |- przetacznik [8]; do konfiguracji wej$¢ analogowych i trybu sterowania.

4.2 Pofaczenia elektryczne.

Potaczenia elektryczne nalezy wykonac nastepujacymi przewodami;

a) do listwy zaciskowej LZ7 i LZ2 (rys. 4.3) |- przewody o przekroju od 0,35 do 2,5 mm®,
b) do zaciskéw silnopradowych
wykonanie RPL1-x1xxx, - przewody o przekroju min. 6 mm?,
wykonanie RPL1-x2xxx, - przewody o przekroju min. 10 mm?,
wykonanie RPL1-x3xxx, - przewody o przekroju min. 16 mm?,
wykonanie RPL1-x4xxx, - przewody o przekroju min. 35 mm~.
¢) do zacisku ochronnego - przewdd o przekroju co najmniej takim
jak przewody w obwodzie silnoprgdowym.

Wskazane jest ekranowanie przewoddéw w obwodzie synchronizacji z napieciem sieci zasilajgcej odbiornik oraz przewodéw sygnatowych
na listwie LZ2.
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4.3 Wybor rodzaju sterowania.

W zaleznosci od rodzaju sterowania i wejsciowego sygnatu sterujgcego, nalezy odpowiednio nastawié
sekcje przetacznika (DIP-Switch), zgodnie z tablicg 1.
Rodzaj sterowania nalezy wybra¢ przy odigczonym zasilaniu.

Tablica .1
Sekcja przetacznika
Sterowanie fazowe (wyk. RPL1-1xxx) 1 2 3 4 5
0..5V 0 0 1 1
Wejsciowy sygnat 0...10Vv 0 0 0 1
sterujacy 0...20mA 0 0 0 1
4...20mA 0 0 0 0
Rodzaj sterowania Soft-Start wytgczony 0
Soft-Start wtgczony 1
Sekcja przetacznika
Sterowanie impulsowe (wyk. RPL1-2xxx) 1 2 3 4 5
0..5V 1 0
Wejsciowy sygnat 0...10vV 1 0 0
sterujacy 0...20mA 1 0 0
4...20mA 0 0 0
Impulsowe-cykl szybki 1 1
Rodzaj sterowania Impulsowe-cykl wolny 0 1
Przekaznik 1 0

0 — przetgcznik rozwarty — w pozycji dét (OFF), 1 — przetgcznik zwarty — w pozycji géra (ON),
— stan wynikajgcy z pozostatych ustawien.

4.4 Podtaczenie sygnatéw sterujacych.

441 Podlaczenie sterowania do listwy zaciskowej LZ2.

Podtaczen sygnatow sterujgcych do listwy zaciskowej LZ2, zaleca sie uzycie przewoddw ekranowanych
oraz osobne prowadzenie instalacji sterowniczej i instalacji silnopradowe;.
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Rys. 4.4. Opis listwy zaciskowej LZ2.
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4.4.2 Wejsciowe sygnaly sterujace.

Wejscie Wejscie Regulacja
pradowe: napigciowe: z potencjometru
0..20 mA, 0.5V,

4..20 mA. 0.10 V. 10k

[T

a) Sygnat analogowy.

Mozliwa jest regulacja z napieciowego lub pradowego
zrédta sygnatu sterujgcego lub z potencjometru.

W przypadku sterowania z potencjometru wejscie

napieciowe powinno by¢ ustawione na zakres 0...5 V.

b) Sygnat impulsowy (tylko dla sterowania typu przekaznik)

| 1
50555 0655 2005

Sygnat sterujgcy (4...32 V) nalezy podigczy¢ na

zaciski wejscia napieciowego In-U, ustawionego na

Rys. 4.5. Podtgczenie sygnatéw sterujgcych.

4.4.3 Wejscia/ wyjscia dodatkowe.

Stop

Wyjécie M/S

Sfls
@@@

Rys. 4.6. Wyjscia analogowe.

4.4.4 Wyijscia przekaznikowe.

IN=60 mA/5...230 V a.c./d.c
Ron =35 Q

o Uizol =1500 VR™s
X X
o o

HHHHHHHHHHHHHH

\_(\'\_C\I C/)

NC\I <2} = | ©
SIEIEEEEEEHBEIEE
NN %,

@@@@@éé@@@

Rys. 4.7. WyjScia przekaZnikowe.

zakres 0...5V.

a) Wstrzymanie wyzwalania STOP.
Wstrzymanie wyzwalania mozna dokona¢ zwierajac
na listwie zaciskowej zaciski 5V i STOP.
Wejscie jest aktywne w zakresie napie¢ 4...8 V.

b) Wyjscie M/S (tylko dla sterowania impulsowego / przekaznik).
Wyjscie typu ,Master/Slave” wykorzystuje sie gdy
sterownik pracuje jako urzadzenie nadrzedne.
Obcigzalnos¢ wyjscia max. 5 mA.

Wyjscia PK1 i PK2 sg wyjsciami beznapieciowymi
(MOSFET z optoizolacja) i nie sg zabezpieczone przed
przecigzeniem lub zwarciem.

a) Wyjscie PK1.
= uszkodzenie bezpiecznika.

b) Wyjscie PK2.
Sygnalizacja nieprawidtowego stanu pracy:
= aktywny sygnat wstrzymania wyzwalania - STOP,

przekroczenie dopuszczalnej temp. radiatora.
uszkodzenie bezpiecznika.
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4.5 Podfaczenie zasilania i odbiornika.

Po zdjeciu ostony, rys. 4.8 dostepne sg zaciski silnopragdowe U1 i U2 (stuzg do podigczenia obwodu odbiornika),
zacisk przewodu ochronnego PE oraz bezpiecznik B1.
Ostona zamykana jest na dwa boczne zatrzaski.

CAUTION:

Disconnect power input before remove cover! |
UWAGA:

Ostong $ciggac przy odtaczonym zasilaniul

[

U1 u2

ostona B1

Rys. 4.8. Widok obwodu silnoprgdowego sterownika.

4.5.1 Podiaczenie odbiornika w uktadzie jednofazowym.

Do zaciskéw L1 i N listwy LZ1, nalezy podtaczy¢ zasilanie 230 V/50 Hz.

W przypadku sterowania fazowego (wyk RPL1-1xx) zaciski S7 i S2 ukfadu synchronizacji, muszg byc¢
podtagczone do obwodu zasilania odbiornika.

W zaleznosci od wykonania:

230 V a.c. — wyk. RPL1-xx1xx,

400 V a.c. — wyk. RPL1-xx2xx,

500 V a.c. — wyk. RPL1-xx3xx.

podiaczenia tylko dla v podlacze_nia tylko dla
sterowania fazowego Sterowanie sterowania fazowego
0 (4)...20mA Sterowanie
(===-] @e2m | e / 0.5 (10)V
7770 + : Ir———————————-; : - +
_____ I ! [ ] |
L L [ —| I 1
[t NTs1]s2] [__[m/Jono[mu] h ENEE
Lz1 Lz2 L
ot Lz1
.:
[
I
Sterownik | : Sterownik
1
mocy RPL1 P mocy RPL1
[
[
[u1] u2 [PE] i [u1] U2 [PE]
£ [ g
Q [ ks}
S 1 S
3 PR 3
L1 L1 1
N N
PE PE
a) zasilanie odbiornika Uopg=230 V, zasilanie Uyws=230 V, b) zasilanie odbiornika Uops=400 V, zasilanie Uyws=230 V.

Rys. 4.9. Schemat podtgczenia odbiornika w ukfadzie jednofazowym.
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4.5.2 Podtaczenie odbiornika w uktadzie trojfazowym.

Mozliwa jest regulacja mocy w uktadzie trojfazowym 3-przewodowym z wykorzystaniem dwoch
sterownikéw (dotyczy tylko wykonan RPL1-2xx).
Sterownik podstawowy (Master) musi by¢ ustawiony na sterowanie impulsowe lub jako przekaznik, natomiast
drugi sterownik (Slave), musi pracowac jako przekaznik (p. 4.4.2.b).

Sterowanie
0..5 (10)V

- |+

[ki1] _ [ws]ons] in- [eNp[n-u] sv ]

Lz2

Sterownik mocy RPL1 w
Master E

Lz1
L] N[s1]s2 [U1] [u2]
| [

|
(k1] [ws]ons[ 1 [eno[mulsv] [ ]
Lz2
Sterownik mocy RPL1 w
Slave E

odbiornik odbiornik |

Lz1
L1 N]s1]s2 [u1] [uz2]
|

L1
L2
L3
N
PE

Rys. 4.10. Schemat podtgczenia odbiornika w uktfadzie trojfazowym.

5. Opis funkcji i rodzajow sterowania.

5.1 Sterowanie typu przekaznik pétprzewodnikowy.

Przy sterowaniu zatgcz-wytgcz moc dostarczana do odbiornika opisana jest nastepujaca zaleznoscia:

0 da X,,=0
P, = { v 1]
PO max dla Xwe = Xmax
gdzie: P, - moc dostarczana do odbiornika,
Xwe - warto$é wejsciowego sygnatu sterujgcego.

Podanie sygnatu napieciowego na wejscie sterujgce, powoduje zatgczenie pradu odbiornika. Zatgczenie
nastepuje przy najblizszym przejSciu wartosci chwilowej napiecia zasilajgcego przez zero. Przebiegi sygnatéw
opisujacych dziatanie sterownika pokazano na rys. 5.1.
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U
Napiecie zasilajace '
obwod odbiornika . ] t

XWe I I
Sygnat wejsciowy T [ | l _
o | -

impulsowy

t

I T : zatgczanie w zerze napiecia

AOAND . NN
odbiornika ‘ \/ \/ \/ \/ \/ U \/ t

Rys. 5.1. Sterowanie typu przekaznik, przebiegi wystepujacych sygnatéw (dla odb. rezystancyjnego).

5.2 Sterowanie impulsowe.

Sterowanie impulsowe polega na zmianie wspétczynnika wypetnienia i czestotliwosci zataczanej mocy Py,
dostarczanej do odbiornika w funkcji analogowego sygnatu sterujgcego, przy czym prad wyjsciowy zataczany
jest synchronicznie z przejsciem napiecia zasilajacego przez zero. Przebiegi sygnatow pokazano na rys. 5.2.
Warto$¢ mocy w okresie impulsowania T wg wzoru [2], okreslona jest zaleznoscia [3]:

T=To(Nyo +Noy) 2]
N , X
P,=P oy =P —==___ =p we 3
(o] 0 max 7 0 max N +N 0 max X [ ]
zat wyt we max
gdzie: T - okres napiecia zasilajgcego,
Y - wspétczynnik wypetnienia,
N.a - liczba okreséw zatgczonych,
Nwyi - liczba okreséw wylgczonych,
X - wartos¢ analogowego sygnatu sterujgcego,
X A I I
X max———— "~~~ ————————— 1 T T
Sygnat wejsciowy } } H
ciagly i I
I I

Nepicie asijace HHHIHHHHHHHHHIHHIHHHHHHHHHHHHIHHHHHHHIHIH
obued odbiormika HHHHHHHIHHHHHHl|HHHHHHIHHHHHHHHHHHHHHHHH

P | U G
| - S

Rys. 5.2. Sterowanie impulsowe ze zmienng czestotliwoscig impulsowania, przebiegi wystepujacych sygnatéw.
Sterownik mocy RPL1 ma nastepujace rodzaje sterowania impulsowego:

cykl szybki, w ktorymdla X = Y2 ( Ximax — Xmin )s
Noat = Nyyi # 25, natomiast fi max ~ 1 Hz |

cykl wolny, w ktérymdla X = %2 ( Xmnax — Xmin )»
Nzat = Nuyi = 100, natomiast fimax = 0,25 Hz .

gdzie: fi max - maksymalna czestotliwos¢ impulsowania.
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A .
Przebiegi charakterystycznych ~ wielko$ci  dla Po,7, fi, Nwy, Nza
sterowania impulsowego pokazano na rys. 5.3.

Rys. 5.3. Przebiegi wielkosci
charakterystycznych dla sterowania impulsowego.

NN
X+
3
5}
<
X
51
5}

3

5.3 Sterowanie fazowe.

Przy sterowaniu fazowym wystepuje ciggta zmiana mocy dostarczanej do odbiornika, realizowana przez
zmiane kata zataczania pradu odbiornika w funkcji analogowego sygnatu sterujgcego.
Przebiegi sygnatéw dla tego sterowania przy odbiorniku rezystancyjnym, pokazano na rys. 5.4.

odbiornika

XA I I
X maxf——— == 1T e

Sygnat wejsciowy ! 1

clagly 11 11 g
Il Il
UT i i

Napiecie zasilajace }/\ }A /\ -~

IVARVARV IAVARVERV IAVERVERVA
I I
lo i i

| N AANNA

Prad w obwodzie A A A | | -
‘ | I
| I
| |

>
!

A

Rys. 5.4. Sterowanie fazowe, przebiegi wystepujacych sygnatow.

5.4 Regulacja wzmocnienia toru wejsciowego. *)

| Pomax Do ustawienia wzmocnienia toru wejsciowego stuzy potencjometr
| | | ~Span” w zakresie regulacji od 50 do 100 % wejsciowego sygnatu sterujgcego
LI/RLLZR Xwe. Funkcja regulacji wzmocnienia pozwala uwzgledni¢ przesunigcie fazowe
' ! | miedzy pradem i napieciem w przypadku regulacji odbiornikéw o charakterze
: : | rezystancyjno-indukcyjnym RL lub indukcyjnym L.
i _ : SPAN+ ix
%imax X Rys. 5.5. Zalezno$¢ sygnatu sterujgcego od charakteru obcigzenia.

5.5 Ograniczenie pradu odbiornika. *)

Jezeli wartos¢ pradu w obwodzie odbiornika przekroczy wartosci graniczng, nastawiong za pomoca
potencjometru ,Limit’, to zadziata ograniczenie pradowe bez wzgledu na wartos¢ sygnatu sterujgcego.
Ustawienie potencjometru na minimum oznacza wytagczenie dziatania ograniczenia prgdowego.

5.6 Zabezpieczenie przeciazeniowe. ¥)

Obwadd wyjsciowy sterownika zabezpieczony jest przed przecigzeniem. Zabezpieczenie ustawione jest na
125 % pradu znamionowego sterownika. Przekroczenie tej wartosci spowoduje zadziatanie ogr. pradowego.
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5.7 Funkcja Soft-Start *).

W przypadku wystepowania duzych prgdéw udarowych (transformatory toroidalne, piece z grzatkami
grafitowymi, itp.), nalezy wigczy¢ funkcje Soft-Start, ktéra umozliwia tagodne dojscie do wartosci zadanej pradu
wyjéciowego z opdznieniem maksymalnie do 2 s (dotyczy reakcji na skokowg zmiane sygnatu sterujgcego).
Funkcja jest aktywna w catym zakresie regulacji.

5.8 Sygnalizacja przekroczenia maksymalnej temperatury radiatora.

Przekroczenie temperatury radiatora 85 °C, powoduje automatyczne wstrzymanie wyzwalania oraz sygnali-
zacje na diodzie ,Over Temp.” i zataczenie przekaznika PK2.
Uwaga: Sterownik automatycznie przejdzie w tryb pracy po ostudzeniu radiatora ponizej 60 °C, dlatego nalezy
niezwtocznie po zgtoszeniu alarmu, odtgczy¢ zasilanie urzgdzenia.

* Dotyczy tylko sterowania fazowego.

6. Obstuga sterownika.

W kolejnosci nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:
a) zamontowa¢ sterownik,
b) wykonaé podtaczenia elektryczne,

c) ustawi¢ rodzaj sterowania i wejsciowy sygnat sterujacy,
d) wilaczy¢ napiecie zasilania obwodu odbiornika i uktadu wyzwalania bramkowego,

w przypadku sterowania fazowego dodatkowo nalezy:

e) nastawi¢ wzmocnienie toru wejsciowego *.
Dla odbiornikéw rezystancyjnych potencjometr ,,Span” nalezy ustawi¢ na maksimum.
W przypadku odbiornikéw o charakterze indukcyjnym, nalezy uwzgledni¢ przesuniecie fazowe miedzy
pradem i napieciem, zmniejszajgc wzmochienie tak, aby uzyskac¢ regulacje pradu na odbiorniku w petnym
zakresie sygnatu sterujgcego.

f) nastawi¢ ograniczenie pradowe *,
Przy maksymalnej wartosci wejsciowego sygnatu sterujacego, nastawi¢ zgdang wartos¢ pradu
zwiekszajgc nastawe na potencjometrze ,Limit”.

*) Uzyskanie wiasciwych nastaw za pomocq potencjometrow osigga sie eksperymentalnie i powinno byc¢
wykonywane przez odpowiednio przeszkolonego pracownika.

7. Dane techniczne.

7.1 Parametry elektryczne obwodu silnopradowego.

Tablica 2.
L Prad max. | Napiecie zasilajace Moc max. Moc tracona Parametry bezpiecznika
P wyjsciowy | obwdd odbiornika | odbiornika | w tyrystorach [ i2dt przy 415V oznaczenie / producent
230V /50 Hz 5,7 kW _
1.| 25A 400 V / 50 Hz 10,0 KW <40W 080 A% | 38UUA  35FE — Bussmann
500 V /50 Hz 12,5 kKW 6.9 gRB 000 BS 88/40 — FERRAZ
230V /50 Hz 9,2 kW
: 2 50 A 50FE — Bussmann
2 A0A ) d00visoHz | 160kW <6sw 440 A1 6.9 gRB 000 BS 88/50 — FERRAZ
230V /50 Hz 16,0 kW
' 2 100 A 100FE — Bussmann
3| TOA | d00vsSoHz | 280kw | <T20W 1 36004 69 URR 000 BS 88/100 - FERRAZ
230V /50 Hz 28,0 kW _
4.| 125A | 400V/50Hz 500kW | <215W 9600 A% %(L%)BAOOOZBOSOEBE/EGSO B_“,f;gg’;’}
500 V /50 Hz 62,0 kW )
= Prad uptywu w obwodzie tyrystora: <20 mA
= Rodzaj odbiornika: rezystancyjny lub rezystancyjno-indukcyjny (0,2<cose<1),

zgodny z kategorig uzytkowania AC-51 wg PN-EN 60947-4-3
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7.2 Parametry elektryczne obwodu zasilania i sterowania.

Napiecie zasilajagce UWB:
Czestotliwos¢ napiecia zasilajacego:
Pobér mocy:

Wejscie synchronizacji:

Wejscie sterujace napieciowe:

Wejscie sterujace pradowe:

Wejscie sterujace impulsowe:

Wejscie sygnatu STOP :

Wyjscia sygnatu M/S :

Obcigzalnos¢ wyjscia 5V:
Obciazalnos$¢ wyjs¢ przekaznikowych:

7.3 Pozostate parametry.

Temperatura pracy:
Temperatura magazynowania:

Wilgotnosé:
Pozycja pracy:
Wymiary:

Masa:

7.4 Wymagania bezpieczenstwa.

Maksymalne napiecie pracy wzgledem ziemi:
Stopien zanieczyszczenia:

Kategoria instalacji

Stopien ochrony od strony zaciskow:
Stopien ochrony obudowy:

195...230...253 V a.c.

50 Hz

<4,5VA

230 V a.c. — wyk. RPL1-xx1xx,
400 V a.c. — wyk. RPL1-xx2xXx,
500 V a.c. — wyk. RPL1-xx3xx,

0.5V; Rin =20 kQ
0..10V; R = 40 kQ
0(4)...20 mA; Rih=125Q
0/4...32V Rin =20 kQ
4.8V Rin=1kQ
6...12V niestabilizowane
25 mA

60 mA/350 V, Ry = 35 Q, Uiz =1500 Vgrus

0...40°C

-25...55 °C

<90 %, niedopuszczalne skroplenia
pionowa.

135x 201 x 199 mm

135 x 231 x 199 mm — wyk. RPL1-x4xx (wykonanie z wentylatorem)
4,5 kg

5,0 kg — wyk. RPL1-x4xx (wykonanie z wentylatorem)

320 V dla obwoddéw mocy i zasilania, 50 V dla pozostatych obwodéw
2

]
IP10 wg PN-EN 60529
IP20 wg PN-EN 60529

7.5 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna.

Odpornos$é na zaklécenia:
Emisja zaktécen:

PN-EN 60947-4-3
PN-EN 60947-4-3

Sterownik mocy RPL1 spetnia wymagania normy PN-EN 60947-4-3.

Uwaga: W przypadku sterowania fazowego, sterownik spetnia wymagania kompatybilno$ci elektromagnetycznej
pod wzgledem emisji zaktocen, tylko przy pracy w poblizu przej$cia napiecia zasilajgcego przez zero.
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8. Kod wykonan.
Tablica 3.

Sterownik mocy RPL1 | x X X XX X X
Sterowanie

fazowe
impulsowe / przekaznik potprzewodnikowy 2

—

Zakres pradowy

prad wyjsciowy maksymainy - 25A
prad wyjsciowy maksymalny - 40A
prad wyjsciowy maksymalny - 70A
prad wyjsciowy maksymalny -125 A*

A WODN -

Napiecie odbiornika

napiecie zasilania -195...230...253 V a.c. 1
napiecie zasilania - 340...400...440 V a.c. 2
napiecie zasilania -425...500...550 V a.c. 3

Rodzaj wykonania
wykonanie katalogowe 00
wykonanie specjalne - numer uzgodniony z producentem XX

Wersja jezykowa

polska P
angielska E
inna - numer uzgodniony z producentem X

Préby odbiorcze

bez dodatkowych wymagan 0
atest Kontroli Technicznej
inne wymagania X

—

*) Wykonanie RPL1- x4xx ma zamontowany wentylator.
Przyktad zaméwienia:

Sterownik mocy RPL1-14 2 00 0 oznacza wykonanie ze sterowaniem fazowym na prad wyjsciowy 125
A, napiecie zasilajgce obwdd odbiornika 400V, wykonanie katalogowe bez dodatkowych wymagan.

9. Konserwacja.

Sterownik mocy RPL1 nie wymaga okresowej konserwacji.

W przypadku wymiany uszkodzonego bezpiecznika, nalezy:

- odlaczy¢ zasilanie sterownika od strony zaciskéw silnopradowych i listwy zaciskowej LZ1,
- zdja¢ ostone, rys. 4.10,

- wymieni¢ bezpiecznik B1, typu wg tablicy 2.

A Uwaga: Radiator moze by¢ gorgcy. Nalezy zachowac ostrozno$c.

W przypadku innych uszkodzen nalezy przesta¢ urzadzenie do naprawy do Dziatu Serwisu LZAE LUMEL S.A.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za usterki i awarie wynikajagce z instalowania oraz uzytkowania
urzadzenia niezgodnie z wymogami eksploatacji i obstugi w zakresie parametréw technicznych.
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Lubuskie Zaktady Aparatéw Elektrycznych - LUMEL S.A.
ul. Sulechowska 1, 65-022 Zielona Géra
http://www.lumel.com.pl

DZIAL SPRZEDAZY KRAJOWEJ:

Informacja techniczna:

tel.: 68 329 52 60, 68 329 53 06, 68 329 51 80, 68 329 53 74
e-mail: sprzedaz@lumel.com.pl

Przyjmowanie zamoéwien:

fax: 68 325 56 50

tel.: 68 329 52 09, 68 329 52 07, 68 329 52 91, 68 329 53 73, 68 329 53 41




